gastechnic

Stellantrieb GT31

Reversierbarer Stellantrieb

zur Abgabe von Drehbewegungen
bis 90° und 160° Drehwinkel;
Abtriebsdrehmoment bis 3 Nm.

Zum Betitigen von
Drosselklappen

Hubventilen

Mischarmaturen

u.a.m.

mit

Abtrieb an einer Welle
Drehwinkelanzelge
Hand-/Automatikbetrieb

2 Endschalter potentialfrei
Potentiometer zur Drehwinkelkon-
trolle (nicht bei 160° Stellwinkel}
stirnseitiger Anbau und Montage

|
Typeniibersicht

Einbaulage beliebig
Umgebungstemperatur -15°C bis
+60°C

Schutzart IP 54 nach DIN 40050
Einschaltdauer ED 100%
AnschluB Klemmleiste PG 11

GT 31-7,58/80 (160}
Laufzeit {50Hz)
bei 90° = 7.5 sec.
bei 160° = 14 sec.
Drebmoment 2,5Nm
Haltemoment 2,5Nm

GT 31-15s/90 (160)
Laufzeit (50Hz)
bei 90° = 15 sec.
bel 160° = 27 sec.
Drehmoment 3Nm
Haltemement 3Nm

GT 31-305/90 {160)
Laufzeit (50Hz)
bei 90° = 30 sec.
bel 160° = 54 sec.
Drehmoment 3Nm
Haltemoment 3Nm
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Gear Motor GT31

Reversible gearmotor for the
transmission of rotary movements
up to a rotation angle of 90°

and 160°;

driving torque up to 3 Nm.

For actuating

butterfly valves

stroke valves

mixing fixtures

etc.

with

output on cne shatt

rotation angle display

manual / automatic operation

2 voltage-free limit swhtiches
potentiometer for controliing the
rotation angle

{not for 160° actuating angle)

to be attached and assembled on
the front side

|
Overview of types

Installation position as desired
Ambient temperature -15°C to +60°C
Enclosure rating IP 54 according to
DIN 40050

Limit switching duration ED100 %
Connection terminal strip PG 11

GT31-7,55/90 (160}
Running time (50 Hz}
at 90° = 75s
at160° = 145
Torque 2.5 Nm
Break moment 2.5 Nm

GT31-15s/90 {160)
Running time {50Hz)
at 90° = 15s
at160° = 27s
Torque 3 Nm
Break moment 3 Nm

GT31-30s/40 (160)
Running time (50Hz)
at 90° = 30s
al 160" = 54s
Torque 3 Nm
Break moment 3 Nm
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Servomoteur GT31

servamoteur réversible

assurant des mouvements rotatifs
écart angulaire Jusqu’a 90° et 1607%;
couple de rotation de sortie
jusqu’a 3 Nm.

Pour la commande de
papillons d’étranglement
soupapes de course

mitigeurs

etc.

comportant

une sortie par un arbre
affichage de I'écart angulaire
régime manuel / automatique

2 interrupteurs de fin de course
sans potentiel

potentiométre de contréle de
I'écart angulaire (excepté pour
angle de réglage de 1609%
agencement et montage frontaux

|
Vue d’ensemble des types

Pasition d*incorporation libre
Température ambiante -15°C & +60°C
Disjoncteur IP 54 selon DIN 40050
Durée de fonctionnement ED 100%
Branchement par barrette enfichable/
bornier PG 11

GT 31-7.55/90 (160}
durée de fonctionnement {50 Hz)
a 90° = 7,5sec
a160" = 14sec
ccuple de rotation 2,5MNm
couple de maintien 2,5Nm

GT 31-155/90 {160}
durée de fonctionnement {50 Hz)
a4 90° = 15sec
a160° = 27 sec
couple de rotation 3Nm
couple de maintien 3Nm

GT 31-30s/90 (160)
durée de fonctionnement {50 Hz)
a 90° = 30sec
a160® = bdsec
couple de rotation 3Nm
couple de maintien 3Nm
GT 31-60s/90 {160)

-q-

Stelaandrijving GT31

Omkeerbare stelaandrijving voor
het overbrengen van
draaibewegingen tot een draaihoek
90° en 160%

draaimoment aangedreven zijde
tot 3 Nm.

Voor het bedienen van
smoorkleppen

lichtende kleppen

meng armaturen

e.d.

met aandrijving via één as
Dragihoekweergave
Hand-/automatisch bedrijf

2 Eindschakelaars poterdiaalvrij
Potentiometer voor de draaihoek-
controle {niet bij 160° zwaaihaak)
Aanbouw en montage aan de
voorzijde

|
Type-overzicht

Inbauwpositie willekeurig
Omgevingstemperatuur - 15°C tot
+80°C

Beschermklasse IP 54 volgens
DIN 40050

Inschakelduur ED 100 %
Aansluitingen contactstrook PG 11

GT 31-7,55/90 (160}
Looptijd (50 Hz)
Bij 90° = 75sec.
Bij 160° = 14 sec.
Draaimoment 2,5 Nm
Heudmoment 2,5 Nm

GT 31-15 5/90 (160}
Looptijd (50 Hz}
Bij 90° = 15sec.
Bij 160° = 27 sec.
Craaimoment 3 Nrm
Houdmoment 3 Nm

GT 31-30 s/90 (160}
Looptijd (5¢ Hz)
Bij 90° = 30sec.
Bij 160° = 54 sec.
Draaimoment 3 Nm
Houdmoment 3 Nm

Servopropulsore GT31

Servopropulsore reversibile
per la trasmissione di moto
rotatorio

fino a un angolo di rotazione di
90% e 160°.

Momento di propulsione fino
a3 Nm.

Per I'azionamento di

valvole a farfalla,

valvole di corsa,

mescolatori

ed altro

con

presa di mote ad un albero
indicatore del'angolo di rotazione
comando a maneo ed automatico
2 interruttoti di fine corsa senza
potenziale

potenziometro per il controllo
dell’angelo di rotazione {nen per
un angolo di 160°)

montaggio frontale

I
Modelli disponibili

Posizione di montaggic a piacere
Temperatura ambiente da -15°C a
+60°C

Tipo di proteziene conforme a

DIN 40050

Durata di avviamento ED 100%
Collegamenta morsettiera PG 11

GT 31-7.58/90 (16Q)
Tempo ciclo (50 Hz)
a 90° = 7.5sec
al60° = 14sec
Momento torcente 2,5Nm
Momento di fermata 2,5 Nm

GT 31-15s/90 (160)
Tempo ciclo (50 Hz)
a 90° = 15sec.
a160’ = 27 sec.
Momento torcente 3 Nm
Momento di fermata 3 Nm

GT 31-30s/90 (160)
Tempe ciclo (50 Hz)
a 90° = 30sec.
a160° = 54sec.
Momento torcente 3 Nm
Momento di fermata 3 Nm

Accionamiento regulador
GT31

Accionamiento regulador reversible
para movimientos giratorios

hasta dngulos de gire de 90°y 160°%;
momento de giro saliente

hasgta 3 Nm.

Para accionar

vélvulas de estrangulacidn,

de elevacion,

tubo-griferia mezcladora

y ofros mas

con

acclonamiento en drbol
indicacign de angulo de giro
funcignamiento manual/
automatico

2 interruptores finales sin potencial
potencidmetro para control de
angulo de giro {no en angulo
regulador de 160%

anexo frantal y montaje

l
Lista de tipos

Pos. de instalacion: cualquiera
Temperatura ambiente -15°C hasta
+60°C

Clase de proteccion IP 54 segin

DIN 40050

Tiempo de puesta en circuito ED100%
Conexidn regieta bornes / enchufes
PG 11

GT 31-7,55/90 (160)
Tiempa de funcicnamiento (50 Hz)
en 90° = 7,5sec.
en 160° = 14 sec.
Momento de giro 2,5 Nm
Momento de parg 2,5 Nm

GT 31-15s5/20 {160)
Tiempo de funcionamiento {50 Hz)
en 90 = 15 sec.
en 1680 = 27 sec.
Momento de girg 3 Nm
Momento de paro 3 Nm

GT 31-30s/90 (160)
Tiempo de funcionamiento (50 Hz)
en 90 = 30 sec.
en 1680 = 54 sec.
Momento de girc 3 Nm
Momento de paro 3 Nm



GT 31-60s/90 (160)
taufzeit (50Hz)
bei 80° = 60 sec.
bei 160° = 107 sec.
Drehmement 3Nm
Haltemoment 3Nm

Die Laufzeiten verklrzen sich bei

60 Hz um Faktor 0,83.

Die Drehmomentangaben beziehen
sich auf Nennspannung, Nennfrequenz
sowie 30°C Umgebungstemperatur.
Angegebenes Halte- und Drehme-
ment verringert sich um 0,5% pro 1°C.

Betriebsanleitung

GT31-60s/90 (160)
Running time {50Hz)
at 90° = 60s
at160° = 107s
Torque 3 Nm
Break moment 3 Nm

The running times are shortened at
60 Hz by the factor 0.83.

The torque specifications are based
an nominal voliage, nominal
frequency as well as an ambient tem-
perature of 30°C.

Break moment and torque specified
are reduced by 0.5 % per 1°C.

Operating manual

durée de foncticnnement (50 Hz)
4 90° = f60sec

a160° = 107 sec

couple de rotation 3Nm

couple de maintien 3Nm

Les temps de fenctionnement se
réduisent a 60 Hz d’un facteur 0,83,
Les indications concernant les
couples de rotation se rapportent 4 la
tension nominale, a la fréquence
neminale ainsi qu'a une température
ambiante de 30°C.

Les couples de maintien et de
retatien indiqués se réduisent de
0,5% par 1°C.

Notice d'utilisation

GT 31-80 /90 {160)
Looptijd (50 Hz)
Bij 90° = 60sec
Bij160° = 107 sec.
Draaimoment 3 Nm
Houdmoment 3 Nm

Da looptijden worden bij 60 Hz met
een factor 0,33 verkort.

De draaimomentgegevens hebben
betrekking op nominale spanning,
nominale frequentie alsmede 30 °C
omgevingstemperatuur.

Het vermelde houd- en dragimoment
wordt met 0,5 % per 1 °C verminderd.

Gebruiksaanwijzing

GT 31-60s/90 (160}
Tempo cicle (50 Hz}
a 90 = 60sec.
al160* = 107 sec.
Momento torcente 3 Nm
Momento di fermata 3 Nm

A 60 Hz i tempi cicle sone pit brevi
(fattore ©,83).

| dati indicati per il momento torcente
si riferiscono a tensione nominale,
frequenza nominale e temperatura
ambiente di 30°C.

Il momento di fermata e il momente
torcente indicate seng inferiori dello
0,5% per ogni 1°C.

Istruzioni sull’uso

GT 31-60s/90 {160}
Tiempe de funcionamiento {50 Hz)
en 90° = 60 sec.
en160° = 107 sec.
Momento de giro 3 Nm
Momento de paro 3 Nm

|.os tiempos de funcicnamiento se re-
ducen a 80 Hz por el factor 0,83.

Los datos de momente de giro se
refieren a tensidn nominal, frecuencia
nominal y temperatura ambiente de
30°C.

Momento de giro y de paro indicada
se reduce un 0,5% por cada 1°C

Instrucciones de servicio

WARNUNG! UnsachgemaBer Ein-
bau, Einsteliung, Veranderung,
Bedienung oder Wartung kann
Verletzungen oder Sachschéaden
verursachen. Gehen Sie bitte nach
dieser Anleitung vor.

Es missen die ortlichen Vorschrif-
ten der Elektro- und Gasversor-
gungsunternehmen heachtet
werden.

WARNING! Incorrect fitting, adjust-
ment, modification, operation or
maintenance may cause injury or
material damage. Please follow
these instructions.

Local regulations issued by the
electrical and gas supply companies
must be observed.

ATTENTION! Un moniage, un
réglage une modification, une
utilisation ou un entretien inadaptés
risquent d'engendrer des dem-
mages matériels ou corporels.
Veuillez vousconformer a cetie
natice.

Respectez ies dispositions locales
des entreprises de fourniture de gaz
et d'électricité.

WAARSCHUWING! Ondeskundige
inbouw, instelling, wijziging, be-
diening cf onderhoudswerkzaam-
heden kunnen verwondingen of
beschadigingen tot gevolg hebben.
Volg daarom de instructies in deze
handleiding nauwkeurig op.
Bovendien moeten de voorschriften
van het lokale energiebedrijf worden
nageleefd.

ATTENZIONE! Se mentaggio rego-
lazione, modifica, utilizzo o manu-
tenzione non sono eseguiti corretta-
mente, potrannc verificarsi danni o
infortuni. Si prega pertanto di segu-
ire le istruzioni seguenti.

Dovranno gssere altresic rispettate
le norme detie locali aziende pre-
poste ail'erogazicne dell'energia
elettricha e del gas.

iADVERTENGIA! El instalar, ajustar
mogdificar, operar o mantener incor-
rectamente este aparato puede
ccasionar dafhos personales o ma-
teriales. Es indispensable seguir las
instrucciones agui dadas.

Se deben respetar las normas ioca-
les de las empresas de suministro
de gas y electricdad.

Kurzbeschreibung

A Drehwirkelanzeige mit darunter -
liegenden Schaltnocken

B Klemmlgiste fiir Motor

C Klemmieiste filr Zusatzschaiter
{potentialfrei)

D Klemmleiste fir Potentiometer
{optional)

E Serviceschalter Hand-Auto.
{optional}

F Serviceschalter fir Auf-Zu
{optional)

G Patentiometer (optional)

H Schutzleiteranschiuf?

[}
Zusatzausristung montieren

# Steflantrieb vom Stromnetz
zwelpolig trennen!

o Zum Offnen des Deckels beide
Schrauben I3sen und den Deckel
abnehmen.

Short description

A Rotation angle display with the
control cams situated below

B Terminal strip for motor

C Terminal strip for additional switch
(voltage-free)

D Terminal strip for potentiometer
{optional)

E Service switch manual - auto
(optional}

F Service switch for open - closed
{optional)

G Potentiometer {optional)

H Grounded conductor connection

Mounting additional equip-
ment

& Disconnect actuator from power
supply via two poles|

® Toopen the lid loosen bath
screws and remove the lid.

Description succincte

A affichage de I'écart angulaire
avec came de contacteurs en
prise directe

B bornier du moteur

€ bornier du contacteur additionnal
{sans potentiel)

D borier pour potentiométre
{en option)

E interrupteur manuel-autom. de
maintenance (en option)

F interrupteur de maintenance pour
ouverture ¢t fermeture (en oplion)

G potentiométre (en option)

H raccord du conducteur de
pretection

]
Montage de I'équipement
additionnel

® Déccnnectez les deux poles du
servomoteur dursecteur
dafimentation |

o Peur Pouverture du couvercle
desserrez les deux vis et retirez
le couvercle.

Korte beschrijving

A Draaihoekweergave met daaron
der liggende schakelnokken

B Contactstrook veer moter

C Contactstrecok voor extra
schakelaar (potentiaalvrij)

D Contactstrook voor potentiometer
(Optioneel)

E Serviceschakelaar hand-autc.
(Optioneel

F Serviceschakelaar voor
open-dicht (Opticneel)

G Potentiometer (optioneel)

H Aardingsaansiuiting

n
Extra uitrusting monteren

o Stelaandrijving via twee polen van
het stroomnet scheiden!

¢ Voor het cpenen van het deksel
beide schroeven losdraaien en
het deksel er~* ~men.

Breve descrizione

A Indicatore dell'angolo dirotazicne
cen camme di comando

B Morsettiera per il motore

C Morsettiera per linterruttore
addizionale (senza potenziale)

D Morsettiera per il potenziometro
{opzionale}

E (nterruttore di servizio manuale/

automatico {opzionale)

F Interruttore di servizio Aperto/
chiuso (opzionale)

G Potenziometro (opzignale)

H Attacco conduttore di protezione

Il
Montaggio dell’equipaggia-
mento addizionale

® Staccare il servopropulscre dall
arete (ambe i poli)!

& Per aprire il coperchio, svitare
tutte e due le vili e estrarre il
coperchio

Descripcion breve

A Indicacién de angulo de giro con
leva de avance localizada en la
parte inferior

B Regleta de bornes para mator

C Regleta de bornes para interruptor
adicional {sin potencial)

D Regleta de bornes para
potenciémetro {opcional)

E interruptor de servicic manual-
auto. {opcicnal)

F Interrupter de servicio cerrar-abrir
{opcicnal)

G Potencidmetre (opcional)

H Conexién de conductor de
proteccion

]
Montaje de equipo adicional

e Separar bipolarmente
accionamiente regulador de
corrignte de red!

o Para abrir la tapa scltar ambos
tornilfos y ap- - la tapa.



Montage der Zu.

terplatte

Assembly of th.
circuit board

tional printed

Montage de la plaque additionnelle
conductrice

Montage van de

geleiderplaat

Montaggio del circuito stampato
addizionale

Montaje de lar

» circuite

impreso adlelon..

Die Leiterplattenabdeckung ent- 1 Remeve the circuit board cover. 1 Retirez le couvercle du circuit 1 Degeleiderpiaat-atdekking 1 Togliere |la copertura del circuito 1 Quitar tapa de lamina de circuite
fernen. To do this press up strengly at imprimé. verwijderen. stampato. impreso.
Dazu die Abdeckung im vorderen . 1% the front with your thumbs. A cet effet soulevez en pressant Hiervoor de afdekking vooraan Sollevare |a copertura con una Con el pulgar se presiona
Bersich mit den Daumen durch 'q.;. fertement avec les pouces le met de duimen cmhoog drukken torte pressione del pollice. fuertemente hacia arriba latapa
starken Druck hochdriicken. A N 2 Loosen the fastening screw of the couvercle vers le haut & I'avant. door krachtig te drukken. en la parte delantera.
’ 3 W circuit board {top right) and 2 Svitare e togliere la vite di
Die: Befestigungsschraube der o remove it. 2 Desserrez et retirez |a vis de 2 De bevestigingsschroef van de fissaggic (in alto a destra) 2 Soltar tornillc de lamina de
Leiterplatte {oben rechts) Iésen fixation du circuit imprimé {en geleiderplaat {rechts bovenaan) circuito impreso (arriba, der.) y
und entternen. 3 Pull out the old circuit beard. haut et a droite). losdraaien en verwijderen. 3 Estrarre il vecchio circuito sacarlo.
slampato.

Die alte Leiterplatte abziehen. 4 Plugin the new circuil board. 3 Retirez I'ancien circuit imprimé. 3 De oude geleiderplaat eraf 3 Sacar ia placa de circuito antigua

When plugging it in take care that trekken. 4 Inserire il nuevo circuite
Die neue Leiterplatte aufstecken. the contact pins of the circuit 4 Engagez du nouvelle circuit stampato. Durante l'ingserimento, 4 Poner placa nueva teniendo
Beim Aufstecken beachten, daf board are correctly plugged inte imprimé en veillant & ce que les 4 De nieuwe geleiderplaat erop tare attenzione che i contatti del cuidado de gue las clavijas de
die Kontakistifte der Leiterpiatie the contact sockets of the GT31. broches de contact du circuit steken. Bif het opsteken moet circuite stampatc combacine contacto de |a placa estén bien
richtig in die Kontaktbuchsen imprime s'eéngagent correcte- ercp worden gelet dat de contact correttaments con le prese di enchufadas en las cajas de
des GT31 gesteckt werden. 5 Insert fastening screw and tighten ment dans les douilles de contact pennen van de geleiderplaat contatto del GT31. contacto DEL 3T31.

with a screw driver. de GT 31. correct in de aansluitingen van de
Die Befestigungsschraube gin- GT 31 worden gestoken. 5 Posizionare la vite di fissaggio 5 insertar tornilio fijador y ajustarlo
setzen und mit dem Schrauben- 6 Slotinthe circuit board cover. For  §  Insérez les vis de fixation et ed avvitare con il cacciavite. con destornillador.
dreher festziehen. additional equipment use cover serrez-les avec un tournevis. 5 De bevestigingsschroef erin zetten

marked "Service switch”. en met de schroevedraaier vast 6 Inserire la copertura del circuito 6 Encajar latapa de la placa de
Die Leiterplattenabdeckung ein- Replace the cover as shawn in 6 Le couvercle du cirguit imprimé aandraaien. stampato. circuito.
rasten. the diagram and push it down doit s'enclencher. Per | modelli dotati dell'interruttore Si se tiene equipamiente adiciona
Bei Zusatzausristung "Service- until it slots in. Dans le cas de 'équipement 6 De afdekking van de geleiderplaat di servizio opzicnale usare “Interuptor de Servicio”, usar tapa
schalter” beschriftete Abdeckung auxiliaire recourez au couvercle arreteren. I'apposita copertura con la dicitura. con inscripcidn.
verwenden. portant la mention “interrupteur Bij extra vitrusting “services- Posizionare la coperiura come Poner la tapa, como en la figura,
Die Abdeckung, wie in der Ab- de maintenance”. chakelaar” afdekking met opschrift visibite nellillustrazione & premere presionandola hacia abajo hasta
bildung gezeigt, aufsetzen und Mettez en place ie couvercle gebruiken. fino allo scatto d'innesto. que encaje.
nach unten driicken, bis sie comme lindique 1a figure et De afdekking op in de afbeelding
einrastet. rabattez-le vers le bas jusqu'a ce weergegeven manier aanbrengen

quiil s'enclenche. en omlaagdrukken tot deze
arreteert.

Achtung! s Caution! * Attention! = Pas op! e Attenzione! = Atencion!

Die Abdeckung muB vor dem An-
legen der Spannungen einge-
rastet sein, da sonst spannungs-
fuhrende Teile freiliegen.

The cover must be slotted in
before voltage is applied as
otherwise live parts are exposed.

Le couvercle doit s'étre enclen
ché avant la mise en marche des
tensions, afin d'éviter que des
pi¢ces conductrices saient
accessibles.

De afdekking moet voor het in
schakelen van de

spanning gearreteerd zijn omdat

anders spanningvoerende
ondergelen onbeschermd zijn.

La copertura deve essere
posizionata correttamente prima
della messa in funzione, altrimenti
restano esposte parti sottoposie
atensione.

La tapa debe encajar antes de
conectar as tensiones, si no
quedan descubiertas piezas con
tensidn.

Potentiometermontage
(Zusatzausristung falls vorhanden,
nicht bei 160° Steltwinkel)

Mounting the potentiometer
{additional equipment if available, not
for 160° actuating angle)

Montage du potentiométre Moniage van de potentiometer
{équipement additionnel, le cas (Extra uitrusting indien aanwezig, niet
écheéant, exclu avec Pécart angulaire de  bij 160° zwaaihaak)

160%)

Montaggio del petenziometro
(Dispositivi ausiliari se presenti,
non montare a un angolo di 160%)

Montaje de potenciometro
{En caso ce haber equipamiento
adicional, no en angulo de 160%)

# Stellantrieb vom Stromnetz ¢ Disconnect gearmetor from & Déconnexion bipolaire du e Stelaandrijving via twee polen & Disconnettere ambeo i poli del e jSeparar bipolarmente de la red

zweipolig trennen!

Vor dem Montieren des Poten-

power supply via two poles!

& Before mounting the

servomoteur du secteur
d'alimentation !

van het stroomnet scheiden!?

# oor het monteren van de

servopropulsore dalla rete!

Prima di montare il potenziometro

e accionamiento regulador!

Cambiar la placa de circuilo

tiometers, die Leiterplatte, wie petentiometer replace the circuit & Avant de monter le potentiométre, potentiometer dient de cambiare come innanzi illustrato il impreso, come se mostré

zuver gezeigt, austauschen, board as shown previously. Slot remplacez du circuit imprimé geleiderplaat op de aangegeven circuito stampato. anteriormente, antes de montar

Die Leiterplattenabdeckung in the circuit board cover again ! comme sur ['llustration précédente. manier te wordenvervangen. Inneslare la copertura del circuito el potenciometro.

wieder einrasten! Ré-enclenchez le couvercle de la Het deksel van de geleiderplaat stampate fino allo scatto! i Voiver a engatillar la tapa de la
7 Traverse the drive to the end plague conductrice | weer arreteren! placa de circuito imprasse.

Den Antrieb in Endsteliung position "CLOSED" (0%). Read 7 Posizionare il propulsore nella

"ZUU” (0% verfahren. chapter IV “Wiring motor” and 7 Faites évoluer le servomoteur en 7 De aandrijving in eindpositie "ZU" posiziene finale “CHIUSO” (0%. 7 Trasladar accionamiento a pos.

Lesen Sie dazu die Kapitel |V
"Motor verdrahten” und
Kapite! V1 "Antrieb in Betrieb
nehmen’.

chapter ¥I *Commissioning gear-
moter” for this purpose.

fin de course “ZU” (0°).

Consultez & cet effet le chapitre IV
"cablage du moteur” et le chapitre
V1 “mise en marche du
servomoteur”

{dicht) (0°) verplaatsen.

Lees hiervoor de hoofdstukken IV

“Motorbekabelen™ en hoofdstuk
“Aandrijving in bedrijf stellen”
Meegeleverde PG 11 schroef-
verbinding aanbrengen en vast
aandraaien.

V

Cir. in merito anche il cap. IV
“collegamento del metore” el
cap.Vl “Messa in funzione del
propulsore”

final "CERRAR” (0%,

Ver capitulo IV "Cabieadc de
moter” y capitulo VI "Puesta
en marcha de accionamientg”
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Stellantriel vom Stromnetz
zweipolig trennen!

Die Leiterplattenabdeckung
wieder entfernen.

Drehwinkelanzeige (A) mit den
Fingern abziehen {schwergéngig}

Das zum Anbausatz gehdrende
grofe Zahnrad (B) mit dem Bund
nach unten auf die Welle stecken
und bis zum Anschlag nach unten
driicken.

Die Leiterplattenabdeckung
wieder einrasten.

Drehwinkelanzeige (A) wieder
auf Welle aufstecken und ganz
nach unten driicken.

Drehwinkelanzeige von Hand
wieder auf 0° Stellung drehen.

Potentiometer festhalten und die
Achse mit dem aulfgesteckien
Zahnrad nach links bis zum
Anschlag drehen.

Potentiometer in die Aufnabme
einflihren.

Dazu Potentiometer so einfihren,
daPB die Leiterplatte (C) zum Aut-
bautréger {D} zeigt. Das An-
schiuBkabel (E) wird zwischen
Leiterplatie (C) und Aufbautriger
{D) durchgediihrt.

Es ist darauf zu achten, daB sich
Potentiometermutter und Zahn-
scheibe (ber der Tragerplatte
befinden.

Potentiometer befestigen.

Die Zahnrader des Potentic-
meters und des Antriebs in Ein-
griff bringen und Polentiometer
in dieser Stellung festhalten.

Mit dem zum Anbausatz ge-
hérenden Gabelschlissel (F) die
Potentiometermutter festziehen.

PG11 Abdeckkappe heraus-
drehen.

Miigelieferie PG11- Verschrau-
bung einsetzen und festziehen.

Disconnect gearmotor
from power supply via two poles !

8 Remove the circuit board cover
again.

9 Puli off the rotation angle display
{A) with your fingers (needs some
torce).

10 Plug the large tooth wheei (B)
belonging to the add-on set with

collar down onto the shaft and
press down to the stop.

11 Sletin the circuit board cover
again.

12 Ptug the rotation angle display (A)
onto the shaft again and press
right down.

13 Turn the rotation angle setting
manually anto 0° position.

14 Hold potentiometer and turn the
axis with the tooth wheel attached
to the ieft as far as the stop.

15 Insert potentiometer into the
retainer.
For this purpose enter the
potentiometer so that the circuit
board (C) points te the assembly
support (D). Pass the connection
¢able (E) between the circuit
board {C) and assembly support
(D).
Care must be taken that the
potentiometer unien and tooth
lock washer are above the
supporting plate.

1
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Secure potentiometer. Engage
the tooth wheels of the
potentiometer and of the drive
and hold the potentiometer in this
position. Tighten the potentio-
meter with the open end wrench
{F) from the assembly kit.

17 Untwist PG11 cover,
Insert the PG11 union supplied
and tighten.

Déconnexion bipolaire du servo-
moteur du secteur d’alimentation 1

B
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Retirez de nouveau le couvercle
du cireuit imprimé.

Dégagez pour ce faire Paffichage
de I'écant angulaire (A} du bout
des doigts (forte inertie)

Adaptez la grande roue dentée
(B) faisant partie du jeu de pigces
d'extensicn avec le cellet tourné
vers le bas sur I'arbre et engagez-
la jusqu'a la butée,

Ré-enclenchez le couvercle du
circuit imprimeé

Engagez bien a fond I'affichage
de 'ecart angulaire (A) de
nouveau sur l'arbre.

Ramenez manuellement
|'affichage de ¥écart angulaire
a la position 0°.

Maintenez le potentiométre et
tournez I'axe portant la roue
dentée vers la gauche jusqu'en
butée.

Engagez e potentiométre dans
son logement, en veillant a ce
que le circuit imprime {C) soit
bien dirigé dans le rack (D).

Le cable de branchement (E}) est
posé entre du circuit imprimé (C)
ot le rack (D}.

L*écrou du potentiométre et la
roue dentée doivent tous deux
se trouver au-dessus de la
plague de support.

Fixez le potentiomatre.

Les roues dentées du
patentiométre et du servo-
moteur doivent se mettre en

prise et le potentiometre doit

étre maintenu dans cette position.
Serrez I'écrou du potentiométre
au moyen de la clé a fourche (F).

Dévissez tetalement le couvercle
PG11.

Remplacez le vissage par le
boulennage PG11 livré et
serrez-le.

Stelaandrijving via twee polen van
het stroomnet scheiden!

8
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Het deksel van de geleiderplaat
weer verwijderen.

Draaihogkweergave (A} met de
vingers wegtrekken (slroef).

Het tot de aanbouwset behorende
grete tandwiel (B) met ce kraag
naar onderen op de as steken en
tot aan de aanslag omlaag-
drukken.

Het deksed van de geleiderplaat
weer arretaren.

Draaihoekindicatie (A) weer op de
as steken en geheel omlaag-
drukken.

Draaihoek weergave met de
hand weer op positie 0° draaien.

Fotentiometer vasthouden en de
as met het opgestoken tandwigl
linksom draaien tol aan de
aanslag.

Potentiometer in de opneemeen-
heid steken.

Hierveor potentiometer zo
insteken dat de geleiderplaat (C)
naar de opbouwmontageplaat (D)
gericht is. De zansluitkabe! {E)
wordt tussen geleiderplaat {C) en
opbouwmontageplaat (D} door
gelegd.

Er dient op te worden gelet dat de
moer van de potentiometer en de
tandschijf zich boven de
montageplaat bevinden.

Potentiometer bevestigen.

De tandwielen van de potentio-
meter en van de aandrijving in
elkaar laten grijpen en potentio-
meter in deze stand vasthouden.
Met de tot de aanbouwset
behorende vorksieutel (F) dient
de potentiometermoer te worden
vasigedraald.

PG 11 afdekkap los draaien.
Meegleverde PG11 - schroet-
verbinding aanbrengen en vast
aandraaien.

Disconnettere ambo i pali del
servopropulsore dalla rete!

8
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Togliere nuovamente la copertura
del circuito stampato.

Estrarre l'indicatore dell’angolo di
rotazione (A) con le dita (duro).

Inserire sull'aikero con la piattina
in basso la ruota dentata grande
{B) facente parte della fornitura dl
mantaggio e spingere fing
all'arresto.

Reinserire la copertura del circuito
stampato.

Infilare I'indicatore def'angolo di
rotazione sullalbero e fare
pressione finc allarresto.

Girare a mano l'indicatore
cell'angolo di rotazione finche si
trova nella posizione 0°.

Tenere fermo il potenziemetro e
girare verso sinistra I'asse con la
ruota dentata fino all'arresto.

Introdurre il potenziometro
nell’apposito alloggiamento.

Fare attenzione che il
potenziometro venga introdotto in
maodo che il circuito stampato {C}
si trovi dalla parte della strutiura
portante (D). Il cavo [E) va
introdotto tra il circuito stampato
(C) e la struttura portante (D).
Fare attenzicne che il dado de!
potenziometro e la rosetta elastica
dentata piana si trovino sopra la
piastra portante.

Fissare il potenziometro.

Fare combaciare le ruote dentate
dei potenziometro e del propulsore
e tenere fermo il potenziometro in
questa posizione. Fissare il dado
del potenziometro con la chiave
fissa (F) facente patte della
fornitura.

Svitare 1a copertura PG11.
Applicare il collegamento a vite
PG11 facente parte della fornitura
e fissarlo.

iSeparar bipolarmente de la red el
accionamiento regulador!

8 Sacar nuevamente la tapa de
placa de circuito Impreso.

9 Apartar con los dedos (dificultoso)
la indicacion de angulo de giro (A)

10 Poner en el arbol la rueda
dentada (B} grande perteneciente
al juego de instalacién con el
coliar hacia abajo y presionarla
hacia abajo hasta el tope.

1
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Volver a engatillar la tapa de la
placa de circuitc Impreso.

12 Volver a colocar la indicacién de
angulo de giro (A) sobre el arbol
presionandola bien hacia abajo.

13 Girar manualments |2 indicacién
de anguio de giro a posicidn O°.

14 Sujetar el potencidmetro y girar ei
eje donde se coloct la rueda
dentada, hacia la izquierda y
hasta el tope.

15 Meter el potenciémetro en el
alojamiente, introduciéndele de
medo que la placa de circuito
impreso (C) indique hacia el
soporte (D). El cable de conexidn
(E} se introduce entre |z placa de
circuito impreso (C) y el soporte
(D).

Se debe lener cuidado de que
la tuerca del potencidmetro
y la arandela dentada estén
encima de la placa de soporte.

1
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Fijar el potencidmetro.

Engranar ias ruedas dentadas
del potenciémetro y del
accionamiento y sujetar el
potenciémetro en esta posicidn.
Apretar la tuerca del potenciémett
con |a flave de horquilla (F)
pertenecients al juege de
instalacion.

17 Sacar la caperuza de proteccidn
PG11.
Colocar y apretar la atornilfadura
PG11 suministrada.



Stellantrieb einbauen, aus-
bauen und befestigen

® stimseitig an den vorgegebenen
Befestigungsltchern.

o Der Mindesteinbauraum um den
Geratedeckel abheben zu kénnen
betrdagt H =180mm.

v
Stellantrieb
elektrisch verdrahten

# Verdrahtungen, Erdung usw. nach
den &rtlich galtigen Vorschriften
ausfihren.

# Der Stellantrieb muB spannungs-
frei geschaltet werden kinnen -
zweipolige (1) Trennvortichtung
vorschaiten.

# Die Netzspannung mull mit den
Angaben auf dem Typenschild
uberginstimmen.

e Zum Dffnen des Gerates beide
Schrauben 8sen, den Deckel
abnehmen.

e Kabel © max. 10mm
Adernguerschnitt max. 1,5mm?
Kabel durch die Verschraubung
einflhren.

Motor verdrahien
{Geréate chne Serviceschalter)

& PE  Schuizleiter
1 N Nulleiter
2 Rickmeldung

in Endstellung “AUF" liegt L, . an
3 Rickmeldung

in Endstellung “ZU" liegt L, an
4 L, Spannung "AUF"

Antrieb fahrt "AUF"
5 L Spannung "ZU"

2l

Antrieb fahrt “ZU"

Der Anschiufiplan zeigt den Antrieb
in Endstellung “ZU " (G®).

Il
Installing, removing and
fastening gearmotor

® On the front side on the fastening
heles provided.

o The minimum installation space
needed fo be able to lift the lid of
the device is H =190mm.

v
Wiring the gearmotor

e Wiring, earthing etc. is to be
carried out according to the
regulations which apply locally.

® The actuator must be able to be
switched voltage-free, cennect
two-pole (!} separation device in
series.

« The mains voltage must comply
with the specifications on the
name plate.

e Tec open the device loosen both
screws and remove the lid.

# Cable £ max. 10 mm
Wire cross section max. 1.5 mm?
Enter cable through the screw
joint.

Wiring motor
(devices without service switch)

® PE  protected earth

1 N neutral main

2 Response
in end position “"OPEN" L. s
applied.

3 Response

in end positien "CLOSED”
Lowosen

is applied.
4 Lo voltage "OPEN"

Drive runs "OPEN".
5 L. osepvotage “CLOSED”
Drive runs "CLOSED”.

The wiring plan shows the drive in the

1

Incorporez, démontez et
fixez le servomoteur en
recourant

® Aux alésages de fixation donngs
sur la partie frontale.

& L'espace minimum pour pouvoir
soulever le couvercle de Vappareil
comporte H = 190mm.

v

Cablage électrique du
servomoteur

& Les normes en vigueur sur place
sont & respecter pour lexécution
des cablages, de la mise a la
terre etc.

# Le servomoteur doit pouvair élre
coupé de |a tension -prévoyez un
disjoncteur bipolaire (/).

# La tension du secteur doit
coincider avec les indications
sur {a plaquette du type.

o Desserrez les deux vis pour
ouvrir 'appareil, retirez le
couvercle.

® Cable diamétre max. 10mm
Section des dmes max. 1,5mm?2
Engagez le cable a travers le
vissage.

Ciéblage du moteur
(appareils sans interrupteur de
maintenance)

& PE conducteur de protection
1 N mise & la terre du neutre
2 retour

en peosition de fin de course

"AUF" {ouvert) est appliquée L,
3 retour

en position de fin de course "ZU"

(fermé) est appliquée L,

4 L, tension"AUF"
I'entrainement s'cuvre en “AUF"
5 Ly, tension "ZU”

I'entrainement se ferme en “ZU"

Sur le schéma des connexions figure
'entrainement en fin de course “ZU”
(fermée) (07}

]}
Stelaandrijving inbouwen,
uitbouwen en bevestigen

® Aan de voorzijde aan de
aangegeven bevestigingsgaten.

# De minimale inbouwruimte om
hel deksel van het apparaat te
kunnen optillen, bedraagt
H = 190mm.

v
Stelaandrijving
Elektrisch hekabelen

« Bekabelingen, aardinge.d.
volgens de plaatselijk eldende
voarschriften uitvoeren.

# De stelaandrijving moet

spanningsvrij geschakeld kunnen
worden - tweepolige (!) scheidings-

inrichting voorschakelen.

& De netspanning moet
overeensternmen met de
gegevens op het typeplaatje.

& Voor het openen van het apparaat

beide schroeven losdraaien,
deksel eraf nemen.

e Kabel @ max. 10 mm
Diameter van de aders
max.1,5mm?

Kahels door de schroefverbinding

naar binnen steken.

Motor bekabelen

{Apparaten zonder serviceschakelaar)

® PE Veiligheidsaarddraad
1 N Nulgeleider
2 Terugmelding

In eindpositie "AUF" (open)=L ..,

geactiveerd.
3 Terugmelding

In sindpasitie “ZU" (dicht) =Ly,

geactiveerd

Lopen  SPANNING “AUF" (0pen)

aandrijving gaat "AUF" (open)

5 Ly, Spanning “ZU" (dicht)
aandrijving gaat "ZU" (dichf)

Het aansluilschema toont de
aandrijving in eindpositie "ZU"
(dicht) (0%).

Montare, smontare e fissare
il servopropulsare.

v

Frontalmente ai fori di fissaggio
predisposti.

Lc spazic di montaggio minimo
per potere aprire il coperchio
eédialt. H = 190mm.

Servopropulsore
collegamenti elettrici

Effettuare i collegamenti ed il
collegamento a massa secondo
le norme locali in vigore.

Il servopropulsere deve poter
venire comandato senza tensione
- mentare l'interruttore bipofare (1)

La tensione di rete deve
corrispondere ai dati indicati sulla
targhetta del modella.

Per aprire |'apparecchio, svitare
ambao le viti e sollevare il
coperchio.

Cavi @ massimo di 10mm
Sezicne condutiore mass.1,5 mm?
fnserire il cavo nell'apertura delle
vitl.

Cuollegare il motore
tapparecchi senza interruttore di
sarvizio)

&
1
2

Il

PE conduttore di protezione

N conduttore neutro
Messaggio

nella pesizione finale "APERTO”
L,penro & adiacente

Messaggic

nella posizione finale “CHIUSO"
Lonuso © adiacente

L,perro tensione “APERTO"
propulsions in direzione” APERTO”

Leuso tensione “"CHILUSC”
propulsione in direzione “CHILSC”

Lo schema di collegamento illustra la
propulsione nella posiziong finale
“CHIUSO" (@)

Instalar accionamiento
regulador, desmontarlo y
fijarlo

® En el lado frontal en agujeres de
fijacién indicados.

e Para poder levantar la tapa det
aparato en el montaje se requiere
un espacio minimo de H = 190mn

v
Accionamiento regulador
y su cableado eléctrico

& Realizar cableado, puesta en
tierra ete. segln reglamentos
locales vigentes.

« [l accionamiento regulador debe
poder ser conectado sin tension -
conectar antes dispositive
separador bipolar (1).

® Latensidn de red debe coincidir
con los datos de la placa
indicadora de tipo.

® Para abrir e aparato soltar
ambes tornillos, quitar 1 tapa.

e O de cable max. 10 mm
Seccidn transversal de cable
méx. 1,5 mm?

Insertar cable por atornilladura.

Cableado de motor
{aparatos sin interruptor de servicic)

& PE Conductor de proteccién
1N conductor cero
2 acuse de recibo
en pos. final "ABRIR" L
contacto
3 acuse de recibo
en pos. final “CERRAR” L cpp.p
tiene contacto
4 |,gas tension “ABRIR”
accionamientc va a “ABRIR"
5 L tension "CERRAR”

CERRAR ~'|
accionamiente va a “CERRAR”

- L

El esquema de conexiones muestra
el accionamientc en pos. final
“CERRAR" {(0°).



AnschiuBplan "AUF"

¢ Betriebsspannung an Klemmmen
Nr.1 und Nr.4 anlegen
- der Antrieb dreht "AUF".

AnschluBplan "ZU"

® Betriebsspannung an Klemmen
Nr.1 und Nr.5 anlegen
- der Antrieb dreht "ZU"

Maotor verdrahten
(Gerédte mit Serviceschalter)

N Nulieiter
Ruckmeldung
in Endstellung “AUF" liegt L, . an

& PE Schutzleiter
1
2

3 Rickmeldung
in Endstellung “ZU" liegt L, , an

4 L,, beiAutomatkbetrieb
Antrieb fahrt "ALIF"

5 L, bei Automatikbetrieb
Antrieb fahrt "ZU"

6 L bei Handbetrieb

HAND " )
Dauerspannung fir Handbetrieb

Der AnschluBplan zeigt den Antrieb
in Autematikstellung (S2->A) und in
Endstellung “ZU “ {0%).

Zusatzschalter verdrahten

& Die Zusatzschalter fiir Nocken
N3 und N4 sind potentialirei und
kénnen wahlweise verwendet
werden.

& Die Schaltleistung betragt
bei ohmscher Last 2,0A/250VAC
bei induktiver Last 0,5A/250VAC

Der AnschluBiplan zeigt den Antrieb
in Endstellung “ZU".

V00000

CLiroL 6 8 2

Wiring plan “QPEN"
®  Apply running voltage to terminals

no. 1and no. 4
- the drive turns "OPEN".

Wiring plan “CLOSED™
& Apply running voltage to terminals

no. 1 andno. 5
- the drive turns "CLOSED".

Wiring motor
(devices with service switch)

@ PE protected earth

1 N neutral main

2 Response
in end position “"OPEN" L, is
applied,

3 Response
in end position “CLOSED" L, oocp
is applied.

4 L., forautomatic operation

Drive runs "OPEN".

5 L. gsep TOF Automatic operation
Drive runs “CLOSED".

6 L., formanual operaticn
Constant voltage for manual
operation

The wiring plan shows the drive in the
automatic position (82 -> A) and In
the end position “CLOSED" {07).

Wiring additional switch

¢ The additional switches for cams
N3 and N4 are voltage-free and
can be used selectively.

& The switching capacity is 2.0 A/
2B0VAC for obmic leads and
0.5A/250VAC for inductive loads.

The wiring plan shows the drive in the
end pesition “CLOSED".

Schéma des connexions ""AUF”

# Latension de régime est
appliquée aux bornes no. 1
etno. 4

- l'entrainement s'ouvre en “AUF".

Schéma des connexions “ZU"

¢ Latension de régime est
appliquée aux bornes no. 1
etno. 5

- I'entrainement se ferme en "ZU".

Céablage di moteur
(appareis avec interrupteur de
maintenance)

& PE conducteur de protecticn
t N mise & 1a terre du neutre
2 retour
en position de fin de course
"AUF" (ouvert) est appliquee L, .
3 retour
en position de fin de course “ZU”
{fermé) est appliquée L,
4 L,, enrégime automatique
I'entrainement s’ouvre en "AUF”
5 Ly en régime automatique
‘entrainement se ferme en “ZU”
6 L, enrégimemanuel
tensicn continue pour
fonctionnement manuet

Sur le schéma des connexions figure
'entrainement en position
automatigue (S2-»A) et en fin de
course “ZU" (fermée) (0°).

Ciblage des interrupteurs
additionnels

e Les interrupteurs additionnels des
cames N3 et N4 sont sans
potentiel et peuvent étre utilisés
en option.

® |acapacité de rupture est de
2,0A/250V CA sous résistance
ohmique apparente et de
0,5A/250V CA scous charge
inductive

Sur le schéma des connexions figure
I'entrainement en fin de course “ZU"
{fermée).

Aanslultschema “AUF' (open}

& Bedriffsspanning op klemmen
nr. 1 en nr. 4 inschakelen,
- de aandrijving draait “AUF"

{open).

Aansluitschema “ZU" (dicht)

¢ Bedriffsspanning op klemmen
nr. 1 en nr. 3 inschakelen,
- de aandriving draait “ZU" (dicht}.

Motor bekabelen
(Apparaten met serviceschakelaar)

Nulgeleider
Terugmelding
In eindpositie “"AUF" (open) =
L pe GeACtiveerd.
Terugmelding
In eindpositie “ZU" (dicht) =
Loy gEACtveerd
open DI} AUtomatisch bedrijt
aandrijving gaat "AUF" (open)
5 Ly i automatisch bedrijf
aandrijving gaat “ZU" {dicht)
6 L . Db handmatig bedriif
continuspanning veor handmatig
pedrijf

@ PE Veiligheidsaarddraad
1 N
2

w

De aansluitspanning toont de
aandrijving in automatische stand
(82-> A) en in eindpositie “ZU"
(dicht) {0%).

Hulpschakelaar bekabelen

e De hulpschakelaar voor nokken N3
en N4 zijn potentiaalvrij n kunnen
naar keuze worden gebruikt.

# Het schakelvermogen bedraagt
bij weerstandsbelasting
2,0 A/250 VAC
bij inductieve belasting
0,5 A/250 VAC

Het aansluitschema toont de
aandrijving in eindpositie “ZU" (dicht).

Schema di collegamento* APERTO"

® Applicate tensione di lavero ai
mersettin e n.4
- 1a propulsione & attiva in
direzicne "APERTO".

Schema di collegamento “CHIUSO™

e Applicate tensione di lavoro ai
mersettin.l e n.5
- la propulsione & attiva in
direzicne “CHIUSO".

Collegare il motere
(apparecchi con interruttore di
Servizio)

& PE conduttore di protezione

1N condutiore neutro

2 Messaggio
nella posizicne finale “APERTO"
Lyperro @ adiacente

3 Messaggio
nella posizigne finate “CHIUSO"
Lousa & adiacente

4 con servizio

APERTO . X
automatice propulsicne in
direzione “APERTQ"

5 Lowsp  conservizio .
automatico propulsione in
direzione “CHILUSC"

6 Ly  CONservizioamano

tensione continua per servizio a

mano

Lo schema di collegamento ilustra la
propulsione per il servizio automatica
(82->A) e nella posizione finale
"CHIUSO" (@7).

Collegamento dell'interruttore
ausiliare

& Gli interruttori ausiliari per camme
N3 e N4 sone senza potenziale &
pessono essere impiegati a
scelta.

e |l potere di rottura & di
2,0A/250VAC a carice ohmico
0,5A/250VAC a carico induttive

Le schema di cofiegamento illustra la
propulsione nella posizione finale
“CHIUSO".

Esquema de conexion “ABRIR”

® Poner tension de funcionamiento
en bornes No.1y No.2
-el accionamiento gira “ABRIR".

Esguema de conexidn “CERRAR"

® Poner tension de funcionamiento
en bornes No.1 y No.5
-el accionamiento gira
“CERRAR".

Cableado de moter
(aparatas con interruptor de servicio}

conductor cero
acuse de recibo
en pos. final “ABRIR" L,
contacta
acuse de recibe
en pos. final "CERRAR" L,
tiene contacto
4 L en funcionamiente
automatico
accionamiento va a "ABRIR”
5 L en funcionamiento
autcmatico
accicnamiento va a "CERRAR"
6 L en funcignamiento
manual
tensién permanente para
funcicnamiento manual

@ PE Condustor de preteccion
1 N
2

tiene

w

CERRAR

ABRIA

'CERAAR

MANLIAL

Ei esquema de conexiones muestra
el accionamiento en posicion auto
(52->A) y en pos, final

Cableado de interruptores
adicionaies

e |os interruptores adicionales
para levas N3 y N4 son libres de
potencial y pueden ser usados a
fibre eleccion.

e Lapotencia de ruptura es de
2.0A/250VAC en carga dhmica
Q.5A/250VAC en carga inductiva

Ei esquema de conexiones muestra
el accionamientc en pos. final
"CERRAR™:



Potentiometer verdrahten
{nicht bei 160° Siellwinkel)

® Potentiometer P1 cder Deppel-
pctentiometer P1 + P2 ist wahl-
weise eingebaut.

® Artund Widerstandswerte
sind auf dem Typenschild aus-
gewiasen.

o Die Leistungsauinahme betrigt
max. 0,5 Watt pro Potentiometer.

Der AnschluBptan zeigt den Antrieb
in Endstellung “ZU".

v
Sicherheitseinrichtung
und Funktion prifen

® Vorder Inbetriebnahme.

& Enmal pro Jahr
bei Anbau an Aggregate die
nicht erschiitterungsfrei laufen,
Verdrahtung auf Wackelkontakte
iiberprifen, Schrauben nach-
ziehen.

® Nach Anderung der Installation

Vi
Antrieb in Betrieb nehmen
und einstellen

Geréate ohne Serviceschalter

e Spannung L, . an Klemme Nr. 4
anlegen, der Antrieb dreht autf.
Die Schaltnocke N2 schaltet den
Antrieb in Endstellung "AUF" ab.
In Endsteliung "AUF" liegt

Spannung L, . an Klemme Nr.2.

® Spannung L, an Klemme Nr. 5
anlegen, der Antrieb dreht zu.
Die Schaltnocke N1 schaltet den
Antrieb in Endstellung "ZU" ab.
In Endstellung "ZU" liegt
Spannung L,,, an Kiemme Nr.3.

Wiring potentiometer
{not for 160" actuating angle)

& Potentiometer P1 or double
potentiometer P1 + P2 is built in
opticnally.

& The lype and resistance values
are specified on the name plate.

o The power consumption is max.
0.5 watts per potentiometer.

The wiring plan shows the drive in the
end position "CLOSED".

v
Checking safety equipment
and function

& Before commissicning

& Once ayear
for mounting onto aggregates
which do net run free of vibrations
check the wiring for loose
connections, retighlen screws.

& After modifying the installation

Vi
Commissioning and setting
actuator

Devices without service switch

e Apply voltage L., to terminal
ne. 4, the drive turns open. The
control cam N2 switches off the
drive in the end position “OPEN".
In the end position “OPEN" the
voltage L., is on terminzl no. 2.

e Apply voltage L, ., to terminal
ne. 5, the drive turns closed. The
control cam N1 switches off the
drive in end position “CLOSED".
In the end position "CLOSED" the

voltage L, ocrp

is on terminal no 3.

Cablage des potentiométres
(exclu avec un angle de 1607}

# Un potentiométre P1 ou un
double potentiomatre P1 + P2
sont intégrés en oplion.

& |etype etla valeur ohmigue sont
indiqués sur une étiquette de type.

¢ laconsommation de puissance
est de 0,5 walt max. par
potenticmetre,

Sur le schéma des connexicns figure
I'entra’nement en fin de course “ZU"
(fermee).

v

Contréle du dispositif de
sécurité et du fonctionnement

® Avantla mise en service.

® Une fois annuellement
en cas de montage sur des
groupes gui ne tournent pas sans
vibrations, vérifiez 'absence de
mauvais contacts, resserrez les
vis.

® Aprés modification de linstallation.

Vi
Mise en marche et ajustage
du servomoteur

Appareils sans interrupteur de
maintenance

e Latension L, est ainjecler dans
la borne no. 4, le servamoteur
démarre. La came N2 coupe le
servomoteur en fin de course
“AUF". En fin de course "AUF",
la tension L,, . est appliquée aia
borne no. 2.

¢ Latension L, estinjecter a dans
la borne no. 5, le servemoteur
tourne dans le sens de la
fermeture. La came N1 coupe le
servometeur en fin de course
“ZU". Enfin de course “ZU",
la tension L, , est appliquée ata
borne no, 3.

Potentiometer bekabelen
(Niet bij 160" zwaaihaak)

a Potentiometer P1 of dubbele
potentiometer P1 + P2 is naar
keuze ingebouwd.

+ Type en weerstandswaarden zijn
op het typeplaatje vermeld.

¢ De vermogenopname bedraagt
max. 0,5 watt per potentiometer.

Het aansluitschema toont de

aandrijving In eindpositie “ZU" {dicht).

v

Veiligheidsvoorziening
en functie controleren

* Voor de inbedrijfstelling.

® Eén keer per jaar
Bij het aanbouwen aan
aggregaten die niet trillingsvrij
lopen, bekabeling op losse
contacten centroleren, schroeven
aandraaien.

® Na wijziging van de installatie.

Vi
Aandrijving in bedrijf stellen
en afstellen

Apparaten zonder service-
schakeiaar

®  Spanning ke, 0p klem nr. 4
activeren, de aandrijving gaat
cpen. De schakelnok N2 schakelt
de aandrijving in een eindpositie
“ALUF” {open) uit. In eindpositie
“AUF" {open) is sparning Looe,
op klem nr. 2 geactiveerd.

# Spanning L, op klem nr. &
activeren, de aandrijving gaat
dicht. De schakelnok N1 schakelt
de aandrijving in eindpositie “ZU"
{dicht) uit. In eindpositie “ZU" is
spanning L., op kKlem nr.3
geactiveerd.

Collegamento del potenziometro
(non nella posizione a 1607)

® Montaggio a scefta del
potenziometro P1 ¢ de! doppio
potenziometro P1 + P2.

& Tipo e resistenza sono indicati
sulia targhetta del modello.

® Lapotenza assorbita & di max.
0,5 Watt per potenziometro.

Lo schema di collegamenta illustraia
propulsione nella posizione finale
“CHIUSC.

v

Controllo del dispositivo di
protezione e della funzione.

# Prima della messa in funzione

® Controllare i collegamenti
eventualmente allentati e stringere
le viti una volta all'annc nei caso
di montaggio a macchine non
esenti da vibrazioni.

® Dopo cambiamenti dell’
installazione.

Vi

Messa in funzione e
regolazione del propuisore

Apparecchi senza interruttore
ausiliario

& Applicare tensione L, al
maorsetto n.4, la propulsione &
attiva in direziocne “APERTC. La
camme N2 interrompe il
mavimento nella posizione finale
“APERTO". Nella posizione finale
“APERTO" la tensione L., &

applicata al morsetto n.2.

e Llatensicne L. .. @ applicata al
morsetio n.5. La camme N1
interrompe il movimento nella
posizione finaie “CHIUSO".
Nella posizione finale “CHIUSO"
latensione L, ., & applicata al
morsetto n.3.

Cableado de potenciometro
{no en angulo de regulacién de 1607}

Segun eleccion estd instalado el

potenciometra P1 o patencid-
metros doble P1 + P2.

® Clase y valores de resistencia
se indican en la placa de lipo.

& Larecepcién de potencia es de
max. 0,5 Watt por potenciémetro.

El esquema de conexiones muestra
el accionamientc en pos. final
“GERRAR".

v

Controlar dispositivo de
seguridad y funcién

® Antes de puesta en marcha

e Unavezalaro
en anexo & agregados que no
funcionan sin vibracienes,
controlar si hay contacte flojo en
cableado, reajustar tomillos.

o Después de madificacién de
instalacién.

Vi

Puesta en marcha y ajuste
de accionamiento

Aparatos sin interruptor de
servicio
®  Ponertensién L, .en borne
No. 4, el accionamiento gira y
abre. La leva de avance N2
desconecta accionamientc en
pos. final "ABRIR".
En pos. final "ABRIR" hay tensid
L asmm €N bOrne No. 2.
®  Poner tension L_ ..., en borne
No.5, el accionamiento gira y
cigrra. La leva de avance N1
desconecta accionamientc en
pos. final “CERRAR".
En pos. final "CERRAR" hay
tensién L pq.,en borne No.3.



Geriite mit Serviceschalter
- Handbetrieb -

® Spannung L, an Kiemme Nr.6
anlegen.

1 Schalter 52 nach rechts auf
Position "Hand" driicken.

2 Tastschalter $1 nach links
driicken, der Antrieb dreht auf.
Die Schaltnocke N2 schaltet den
Antrieb in Endstellung "AUF" ab.
In Endstellung "AUF* liegt

Spannung L, . an Klemme Nr.2.

3 Tastschalter S1 nach rechis
drlcken, der Antrieb dreht zu.
Die Schalinocke N1 schaltet den
Antrieb in Endstellung "ZU" ab.
in Endstellung "ZU" liegt

Spannung L, an Klemme Nr.3.

Geriite mit Serviceschalter
- Automatikbetrieb -

1 Schalter $2 nach links auf
Position "Auto." driicken.

® Anlegen der Spannung L,
an Klemme NR.& oder
Anlegen der Spannung L,
an Klemme Nr.4.
==Ly, = Antrieb dreht "ZU"
> Ly = Antrieb dreht "AUF"

Schaltnocken einstellen

A Schaitnocken
B Anzeige des Drehwinkels
C Schlitzschraubendreher SW3

® Zum Einstellen Schraubendrehar C
in Schlitzschraube der Schalt-
nocke stecken und drehen,
die Einsteflung ist Uber den
gesamien Drehbereich des
Antriebs méglich;
den Schraubendreher vor dem
Verfahren der Nockenwele
abziehen.

Devices with service switch
- manual operation -

® Apply voltage L,,,, to terminal no.6

1 Press switch 82 to the right onto
the “Manual” positich.

2 Press switch 51 to the left and the

drive turns open, The control cam
N2 switches off the drive in the
end position “OPEN".

In the end position “CPEN" the
voltage L, is on terminal no. 2.

3 Press switch 51 fo the right and

the drive turns closed. The control

cam N1 switches off the drive in
the end position "CLOSED".

In the end position “CLOSED”
voltage L, is on terminal no. 3.

Devices with service switch
- automatic operation -

1 Press switch 52 to the left to
position “Auto”.

® Apply voltage L oo, to terminal
no. 5 or apply the voltage L
terminal no. 4.

QFEM to

> Lorosep = drive turns “CLOSED™

= Lopey = drive turns "OPEN"

Setting control cams

A Control cams
B Display of the rotation angle
C Slofted screw driver SW 3

o {n order to set place slotted screw
driver C in the slotted screw of
the controf cam and turn, setting
is possible over the complete
range of the drive;
remave the screw driver betore
traversing the camshatt.

Appareils avec interrupteur de
maintenance

- régime manuel -

® Appliquez la tensicn L, ala
borne no. 6.

HAND

1 Commutez l'inverseur 52 vers 1a
droite en pesition “"HAND™.

2 Inversez le poussoir S1 vers la
gauche, le servomoteur démarre.
La came de commande N2
disjoncte I'entrainement en fin de
course “AUF". Latension L,
se trouve a la borne ne. 2 en fin
de course "AUF”,

3 Inversez le poussoir S1 vers la
droite, le servomoteur ralentit.
La came de commande N1
disjoncte I'entrainement en fin de
course "ZU".
La tension L, e trouve a la
borne no. 3 en fin de course “ZU".

Appareils avec interrupteur de
mainienance
- régime automatique -

1 Commutez l'inverseur S2 vers la
gauche en position “aute.".

® Latension L, estappliquée 2 la
borne no. 5 ou la tension L, . & la
borne no. 4.
> Ly =['entrafnement &volue
vers "ZU"
fentrainement évolue
vers “AUF"

AUF

> Laye=

Alustage des cames de commande

A Cames de commandse

B Affichage de I'écart angulaire

C Tournevis pour vis  téte
fendue SW3

® Introduisez peur l'ajustage le
tournevis C dans la vis a 1éle
fendue de la came de commande
et faites-te tourner. L'ajustage est
possible sur toute la gamme de
vitesses de I'entrainement ;
retirez le tournevis avant de faire
tourner l'arbre 4 cames.

Apparaten met serviceschakelaar
- Handmatig bedrijf -

® Spanning LHAND op klem nr. 6
activeren.

1 Schakelaar S2 naar rechts op
positie (hand) drukken.

2 Schakelknop (S1) naar links
drukken, de aandrijving gaat
open. De schakelnok N2 schakelt
de aandrijving in eindpositie
“AUF" (open) uit.

In eincpositie “AUF” (open) is
spanning L,,,., op klem ar. 2
geactivaerd.

3 Schakelaar S1 naar rechts
drukken, de aandrijving gaat
dicht. De schakelnek N1 schakelt
de aandrijving in eindpositie "ZU"

{dicht) uit.

In eindpositie "ZU" (dicht} is
spanning L, ., op klem ar. 3
geactiveerd.

Apparaten met serviceschakelaar
- Automatisch bedrijf -

1 Schakelaar S2 naar links op
positie “auto.” drukken.

* Activeren van de spanning L,
op klem nr. 5 of activeren van de

spanning L., op klem nr. 4.

=> Lo = @andrijving draait
“ZU" (dicht)

“>hopgy,  =@andrijving draait
“AUF” {open}

Schakelnokken instellen

A Schakelnokken
B Weergave van de draaihoek
C Schroevedraaier SW3

® Voor het instellen schroevedraaier
C in de sieufschroef van de
schakelnok steken en draaien,
de schakelnok kan over het
gehele draaibereik van de
aandrijving worden afgesteld;
de schroevedraaier voor het
verplaatsen van de nokkenas
aftrekken.

Apparecchi con interruttore
austliario

- servizio a mano -

o Applicare tensione L al
morsettc n.6.

A MANO

1 Posizionare l'interruttore S2 suila
posizione "a mano”.

2 Posizionare i pulsante di comando

81 a sinislra, 1a propulsione &
attiva in direzione "APERTQO".

La camme N2 interrompe il
movimento nella posizione finale
“APERTQ". Nella posizione finale
“APERTQ" latensione L, .o &
applicata al morsetto n.2.

3 Posizionare il pulsante di comando

S1 adestra, la propulsione &
attiva in direzione “CHIUSG”.

La camme N1 interrompe il
mavimento nella pesizione finale
“CHIUSQO™. Nella posizione finale
“CHIUSG” latensione L, .0 8
applicata al morsette n.3.

Apparecchi con interruttere di
servizio
- servizio automatico -

1 Posizicnare l'interrutiore 52
a sinistra sulla posizione “Auto”.

® Applicare la tensione Ly, oo
al morsette n.5 o applicare la
tensione L,,.q;, @l morsetio n.4.
=L, = propulsione attiva in
direzione "APERTO"
> L yoemrn = Propulsione attiva in
direzione “CHIUSO”

CHIUEO

Regolazione delle camme

A Camme di comanda
B Indicatore dellangolo i rotazione
C Cacciavite SW3

& Per regolare introdurre il
cacciavite C nelia camma di
comando e girare; la regolazione
& possibite per tutte 'ambito di
rotazicne del propulsore;
togliere il cacciavite prima della
messa in moto dell'albero a
camme.

Aparatos con interruptor de
servicio
- Funcionamiento manual -

& Poner tension L,
borne Mo.6.

MANUAL en

1 Presicnarinterruptor S2ala
derecha a pos. "MANUAL".

2 Presinoar pulsador St ala
izquierda, el accionamiento gira
y abre. La leva de avance N2
desconecta accionamiento en
pos. final "ABRIR".
En pos. finai “ABRIR” hay tensién

Ly €1 bOrME No.2.

3 Presinoar pulsador 51 ala
derecha, el accionamiento gira
y cierra. La leva de avance N1
desconecta el accionamiento en
pos. final “CERRAR".
En pos. finai “CERRAR™ hay
tension L,,,ua €0 borne No.3.

Aparatos con interruptor de
setvicio
- Funclonamiente automatico -

1 Presionar interruptor S2 ala
izquierda a pos. "AUTO™.

& Ponertension L. cen borme
No.5. 0 poner tension L., en
borne No.4.

> Lgrpan =8CCiONamiento gira
y "CIERRA”

«> Lygrn = @Ccionamiento gira
y “ABRE"

Ajuste de levas de avance

A Levas de avance

B Indicacion de angule de girg

C Entomillador de fornillos de
ranura SW3

& Para ajustar se inserta
enternillador C en tornillo ranurads
de leva de avance y se¢ gira, es
posible ajustar en todo el campo
de giro del accionamientc;
sacar desentornittader antes de
avanzar leva.



Schaltnocke N1

e Schaltet den Antrieb in End-
stellung "ZU" ab.

& Der Schaltpunkt der Nocke wird
durch Verdrehen des Schrauben-
drehers C verandert.
<- links = hdherer Schaltpunkt
-> techts = niedrigerer Schaltpunkt

Zulassiger Einstellbereich 0° bis 30°

® Rickmeldung in Endstellung "ZU",
Spannung L, (5) liegt an
Klemme Nr.3.

Schaltnocke N2

e Schaltet den Antrieb in
Endstellung "AUF" ab.

& Der Schaltpurkt der Nocke wird
durch Verdrenen des Schrauben-
drehers G verdndert.
<-links = niedrigerer Schaltpunkt
-> rechts = hdherer Schaltpunkt
Zulassiger Einstellbereich
60" bis 90" bzw. 130" bis 160°.

# Rickmeldung in Endsteliung "AUF"

Spannung L, . {4) liegt an
Klemme Nr.2.

Schaltnocken N3 und N4
# Die Schalter sind potentialfrei.
¢ Der Schaltpunkt der Nocken wird

durch Verdrehen des Schrauben-
drehers C veréndert.

® Zulassiger Einstellbereich §° bis 90

bzw. 0’ bis 160",

Potentiometerbereich

# Der verflgbare Bereich hingt
von der Einsteliung der Mocken
N1 und N2 ab.

# Die Einsteliung der Nocke N1
unter 0°sowie die Einsteliung
der Nocke N2 tber 90° fihrt zur
Beschadigung des Potentiometers.

# Der Widerslandswert ist dem
Typenschild zu entnehmen.

Fron

Control cam h

® Switches the drive off in end
positicn “CLOSED™.

» The switching point of the cam
is changed by turning screw
driver C.
<-left=  higher switching point
-> tight = lower switching point
Permissible setting range 0° to 30°

& Respense in end position
“CLOSED", voltage Ly, oqer, (5) I8
onhterminal no. 3.

Control cam N2

® Switches the drive off in end
pesition "OPEN".

¢ The switching point of the cam
is changed by turning screw
driver G,
< left = lower switching point
-> right = higher switching point
Permissible setting range
80" 1o S0” or 130" to 180",

¢ Response in end position
“CPEN", voltage L, 4} is on
terminal no, 2.

OPEN (

Control cams N3 and N4
& The switches are voliage-free.
& The switching point of the cams

is changed by turning screw
driver C.

e Permissible setting range 0" to 90°

or Q' te 160°.

Potentiometer range

® The range available depends on

the setting of the cams N1 and N2.

@ The setting of cam N1 below 0" as
well as the setling of the cam N2
above 307 leads to the potentio-
meter becoming damaged.

® The resistance value is to be
taken from the name plate.

Came de commande N1

e Elle coupe I'entrainement en fin
de course “ZU)".

® Le point d'intervention de la
came est modifié au moyen du
tournevis ©
<- 4 gauche = le point
d'intervention est plus haut
-» & droite = | point
d'intervention est plus bas
Toiérances d'ajustage entre
0" et 307,

» Message de retour en fin de
course “ZU", latension L, {5) est
appliquée a la borne no. 3.

Came de commande N2

e Elle coupe I'entrainement en fin de
course "AUF",

& Le point d'intervention de la
came est modifié au moyen du
tournevis C
<- 4 gauche =le point
d'intervention est plus bas
-» a droite = e point
d'intervention est plus haut
Tolérances d'ajustage entre
60" et 90" voire 130" et 160°.

# Message de retour en fin de
course "AUF", iz tension L, . (4)
est appliquée & la borne no. 2.

Cames de commande N3 et N4

® Les interruptsurs sont sans
potentiel.

# Le point d'imtervention des
cames est modifié en jouant sur le
tournevis C.

# Telérances d'ajustage entre
0" et 90" voire 0" et 160"

Gamme du potentiométre

& Lacourse disponible dépend du
réglage des cames N1 et N2.

& L'ajustage de la came N1 en
dessous de 0° ainsi que I'ajustage
de la came N2 au-dessus de 90°
provoque la c¢étérioration du
potentiometre.

# Lavaleur chmique est 4 relever
sur la plague d'identification.
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Schakelnok N1

e Schakelt de aandrijving in
eindpositie “ZU" {dicht) uit.

® Het schakelpunt van de nok wordt
gewljzigd door de schroevedraaier

C te draaien.
-» Links =  hoger schakelpunt
->Rechts = iager schakelpunt

Toegestaan instelbereik 0° tot 30",

o Terugmelding in eindpositie "ZU”
{dicht), spanning L, (5} i
geactiveerd op klem nr. 3,

Schakelnok N2

& Schakelt de aandrijving in
eindpositie “"AUF" (open) uit.

® Het schakelpunt van de nok waordt
gewijzigd door de schroevedraaier

C te draaien.
-> Links =  lager schakelpunt
-» Rechts = heger schakelpunt

Toelaatbaar instelpereik 60° tot 90°

resp. 130" tot 180°.

» Terugmekding in eindpositie “AUF"

(open), spanning L. {4)is
geactiveerd op klem nr. 2.

Schakelnokken N3 en N4

¢ [e schakelaars zijn potentiaalvrij.

® Het schakelpunt van de nokken
worgt veranderd door aan de
schroevedraaier C te draaien.

o Toegestaan instelbereik 0° tot 80"

resp. 0° tot 160°.

Potentiometerbereik

& Het beschikbare bereik hangt af
van de instelling van de nokken
N1 enN2.

e De instelling van nok N1 ander 0°

alsmede de instelling van nok N2
boven 90° leidt tot beschadiging
van de potenticmeter.

® De weerslandswaarde vindt u op
het typeplaatje.

Camma di comande N1

® Interrompe la propulsione netla

posizione finale “CHIUSO".

@ |l punto d'intervento della camme
pud essere regolato con il

cacciavile C.

<- sinistra = punto d'intervento
pil alto

<- destra = punto d'intervento
pill basso

Ambito di regolazione ammissibile
da 0" a3,

» Messaggio nella posiziene finale
"CHIUSQ", tensione L, q,, (5)
applicata al morsetto n.3.

Camma di comando N2

e Interrompe la propulsione nella
posizione finale “APERTO".

o |l punto d'intervento delfla camme
pud essere regolato con il

cacciavite C.

<- sinistra = punto d'intervento
pil bassc

<-destra = punto d'intervento
pil alto

Ambite di regolazione ammissibile
da 60" a 90" e, rispettivamente,
da 130" a 160"

® Messaggio nella posizione finale
“APERTO", tensione Lpe e (4)
applicata al morsetto n.2.

Camma di comando N3 E N4

» Cliinterruttori sena senza
potenziale.

¢ i punto d'intervento della camme
pud essere regolato con il
cacciavite C.

» Ambito di regolazione ammissibile

da 0" a 90" e, rispetivamente,
da 0" a 160"

Ambito funzionale del poienzio-
meiro

e L'ambitc disponibile dipenda dalla

regolazione defle camme N1 e N2,

® Laregolazione della camme N1
inferiore a 0" e Ia regolazione
della camme N2 superiore & 90°
danneggiano il potenzicmetro.

¢ Laresistenza ¢ indicata sulla
targhetta del modello.

Leva de avant

Desconecta accionamiento en
pos. final “CERRAR".

E! punto de avance de la leva
puede variarse moviendo el
desentornillador C.

<- izquierda = punto de avance

mas alto
-» derecha = punto de avance
mas bajo
campo de ajuste admitico

0’ hasta 30"

Acuse de recibo en pos. final
“CERRAR" , tension L,
en borne No.3.

CERARAR (5)

Leva de avance N2

Desconecta accionamiento en
pos. finat “ABRIR".

El punto de avance de la leva

puede variarse moviendo el

desentornillador C.

<- izquierda = unto de avance
mas baje

-> derecha = punto de avance
mas alto

campo de ajuste admitide

60" hasta 90" resp. 130" hasla 160

Acuse de rectbo en pos. final
“ABRIR", tensién L, (4)en
borne No.2.

ABRIF

Levas de avance N3 y N4

Los interruptores son sin potencial

E! punto de avance de las levas
puede variarse meviendo el
desentornillador C.

Campo de ajuste admitide
0" hasta 90° resp. 0° hasta 160°.

Campo potenciométrico

El campo disponible depende del
ajuste de las levas N1 y N2.

El gjuste de laleva N1 bajp 0" y
el de la leva N2 sobre 90° provoca
danos del petencidmetro.

El valor de resistencia se
desprende de la placa de tipo.



Vil
Zubehor

Anbaugarnitur fiir DK
o Bestell-Nr.: 2600127 0

1 Den Mitnehmer auf die Antriebs-
welle stecken, so daB die beiden
Bohrungen in Deckung kommen.

2 Mitnehmer und Antriebswelle ab-
stitzen und verstiften, dabei
radialen Druck aut Antriebswelle
vermeiden.

3 Drosselklappe am Antrieb fest-
schravben.
Mitnehmer in den Bettigungs-

hebel der Drosselklappe einrasten.

® Andere Anbaugarnituren auf
Anfrage.

Technische Anderungen, die dem
Fortschritt dienen, vorbehalten.
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VIl
Accessories

Add-en fittings for DK
¢ Orderno.: 280 1270

1 Place the driver antc the drive
shaft so that both bores coincide.

2 Support driver and drive shaft
and pin together, in doing so
avoid radial pressure on drive
shaft.

3 Screw butlerfly valve onio drive.
Slot the driver intc the cperating
lever of the butterfly valve.

o Other add-on fitlings available on
request.

We reserve the right to make techni-
cal changes designed to improve our
products withol” - notice.

Vil
Accessoires

Equipement a agencer pour DK
® No.de commande : 26001270

1 Adaptez le taquet sur I'arbre
d'entralnement de fagon & faire
coincider les deux alesages.

2 Dotez le taguet et I'arbre
d'entrainement d'un étayage et
de goujons en évitant d'exercer
une pression radiale sur l'arbre
d'entrainement.

3 Vissez & fond e papillon
d'étranglement sur Pentrainement.
Faites enclencher te taquet dans
le levier de commande.

® Autres équipements a agencer
sur demande.

Toules les caractéristiques techniques
sont sujettes a modifications sans
avis préalable.
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Vil
Toebehoren

Aankbouweenheid voor DK
¢ Bestel-nr.. 28001270

1 De meenemer op de aandrijfas
steken zedat de beide boorgaten
precies tegenover elkaar liggen.

2 Meenemer en aandrijfas steunen
en verpennen, waarbij radiale
druk op de aandrijfas dient te
warden vermeden.

3 Smoorklep op de aandrijving vast
schroeven. Meenemer in de
bedieningshefboom van de
smoorkiep arreteren.

& Andere aanbouweenheden op
aanvraag.

Technische veranderingen, die de
vooruitgang dienen, vocrbehouden.

Vil
Accessori

Maschera di montaggio per DK
e N diordine: 2600127 0

1 Infilare la brida sull'albero
propulsore in medo da far
combaciare gli alesaggi.

2 Puntellare e spinare la brica e
I'albero propulscre facendo
aftenzione ad evitare spinte
radiali sul’albero.

3 Awvitare la valvola a fartalla
all'albero di propulsiane.
Inserire a scatto 1a brida sulla
leva di azicnamento della valvola
a farfalla.

& Altre maschere di montaggio su
richlesta.

Con riserva die medifiche devute
al progresse tecnice.

Vil
Accesorios

Juego de instalacidn para DK
® No. para pedido: 2 60 0127 0

1 Poner pitén de arrastre en arbol
de accicnamiento, de mode que
los dos taladros coincidan.

2 Apuntalar y enclavijar evitando
presidn radial sobre arbol.

3 Entornillar valvula de estrangulaci
en accionamiento. Engatillar piton
de arrastre en palanca de
accionamiente de valvula de
estrangulacion.

® Apedido se suministran otros
juegos de instalacién.

Nos reservamos el derecho de
introducir modificaciones técnicas
al serviciodel p S0.



